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Einleitung: Die Ampferpflanze ist eine sehr widerstandsfahige Pflanze, welche sich
schnell in landwirtschaftlichen Nutzflachen ausbreitet. Zudem ist der Nahrwert der
Pflanze im Vergleich zu Gras bedeutend geringer, was zu einer Minderung des
Futterertrags und Qualitat fihrt. Aus diesem Grund wird in der Landwirtschaft die
Pflanze als Unkraut angesehen.

In der Bio-Landwirtschaft wird auf die chemische Behandlung verzichtet und eine
mechanische Behandlung der Ampferbekdmpfung angewendet. Dieses Verfahren ist
mit grossem Zeitaufwand und korperlicher Belastung verbunden.

Ziel der Arbeit: Fur das Projekt WeedEraser soll ein Funktionsmuster realisiert
werden, welche fiir die autonome Ampferbekampfung einsetzbar ist. Die Behandlung
des Unkrauts soll mit Heisswasser und hohem Druck realisiert werden. Aus
vorherigen Arbeiten ist ein Tragerfahrzeug umgesetzt worden. Das Ziel dieser
Semesterarbeit ist ein Scara Roboter zu realisieren, welcher zu einer genaueren
Positionierung der Behandlungsdise dient. Die Behandlungseinheit soll am
Fahrzeug montiert werden.

Ergebnis: Im Rahmen dieser Semesterarbeit wurde ein Konzept realisiert, welches
den auftretenden Belastungen standhalt. Die Glieder des Roboters sind als Fachwerk
aufgebaut. Der Roboterarm ist hardwareseitig fahig, die Behandlungsdiise zu
positionieren.
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